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• 3ページ目左段上

（誤）『最大 2n 通り』

（正）『最大 22n 通り』

• 3ページ目左段下

（誤）『最大で 3M (=
∑M

n=0 MCn2n)個』

（正）『最大で 5M (=
∑M

n=0 MCn22n)個』

• 3ページ目右段下

（誤）

S =

± diag(1, 1, 0, 0), ±diag(1, 0, 1, 0), ±diag(1, 0,−1, 0),

± diag(1, 0, 0, 1), ±diag(0, 1, 0, 1), ±diag(0, 1, 0,−1),

± diag(0, 0, 1, 1), ±diag(1, 0, 0, 0), ±diag(0, 1, 0, 0),

± diag(0, 0, 1, 0), ±diag(0, 0, 0, 1), diag(0, 0, 0, 0)
（正）

S = ±diag(1, 1, 0, 0), ±diag(1, 0, 0, 1),

± diag(0, 0, 1, 1), ±diag(1, 0, 0, 0), ±diag(0, 1, 0, 0),

± diag(0, 0, 1, 0), ±diag(0, 0, 0, 1), diag(0, 0, 0, 0)
• 3ページ目右段下～4ページ目左段上

（誤）『接触点 p2 において対象物が上に滑り，かつ接触点 p3 において対象物が右に滑る』

（正）『接触点 p2 において対象物が右に滑り，かつ接触点 p3 において対象物が上に滑る』

以上，お詫びして訂正いたします．
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